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HBL880
HBL980
HBL990
HBL669
HV777
HV9780
HV9930
HV93i
DS9910
DS760
DS760 mid-alu
DS8910A+
DS660A+
DS95i

V2.0
Opera�on Manual 

*The following Servos do not support the programming func�on, incompa�bility for DSP-1.

操作說明書

*以下列表伺服不支援編程功能，無法使用DSP-1做編程設定。
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Download the so�ware and the driver from

So�ware Installa�on
www.mks-servo.com/DSP-1-Download

PC System Requirements
Microso� Windows 7 and above

Microso� .NET Framework 4.5

操作說明書

軟 體 安 裝

操作軟體與驅動程式下載連結 www.mks-servo.com/DSP-1-Download

電 腦 系 統 需 求

Microso� Windows 7 and above

Microso� .NET Framework 4.5
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Connec�ons

Opera�on Manual 

PC connec�on (USB Micro-B).

Servo connec�on (Dupont 2.54).

Connect the Receiver. It can control the Servo while calibra�ng.

Connect the 5V ~ 8.4V Ba�ery with 2 pin connector.

Connect the 5V ~ 8.4V Ba�ery with 3 pin connector.

操作說明書

電腦連接端

伺服連接端

接收機連接端，校準時能夠控制伺服做準確的角度校準

2pin 電池連接端 5V ~ 8.4V

3pin 電池連接端 5V ~ 8.4V  

(USB Micro-B)

(Dupont 2.54)
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Connect 5V ~ 8.4V ba�ery to 
the DSP-1.

Connect the DSP-1 USB(Micro-B) to 
the computer.

Opera�on Manual 

Connec�ons

Then connect DSP-1 to the servo.

Note:

Connect the Receiver to control the 
Servo while calibra�ng.

操作說明書

連 接 方 式

先將DSP-1接上5V~8.4V電池。

將DSP-1 USB端接上電腦。

伺服端連接上伺服。

備註：

此連接端能連接接收機控制伺服做
準確的角度校準。
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Open the so�ware “MKS_DSP_Programmer_V2.0.0.8”.

Programming

Press “Read” to read the se�ng.

Modify the parameters.

Press “Write Config” to start programming.

操作說明書

伺 服 編 程

開啟軟體 “MKS_USB Device config V.1.2.0.5”。

點擊“Read Config” 讀取伺服目前設定值。

修改所需參數值。

點擊 “Write Config” 開始燒錄編程。
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Func�ons Compa�bility

Advanced Func�ons 
Micro Mini Slim STD 

HV70/H 

HS75/H 

HV6150/H 

HV50P 

 HV6120/H 

HV6160 

New  HV777A+ 

New  HV9930 

Standard Func�ons 
Micro Mini Slim STD 

HV69 

HV93 

HV6125E 

HV6100 

HV6110 

HV75K/N/R 

DS6125E 

DS6100 

DS92A+ 

DS93 

DS95 

DS97 

DS450 

DS480 

DS75K/N/R 

DS65K 

HV747/R 

HV737 

HV9767 

HV6130/H 

HBL6625 

HBL6625MINI 

HBL388 

HBL3850 

HBL380 

HBL850 

HBL860 

HBL550 

HBL550L 

HBL550LX 

HBL599 

HBL599SX 

HBL599SL 

HBL575 

HBL575SL 

HBL960 

HBL950 

HBL665 

HV1220 

HV1230 

HV1240 

HV1250 

DS1220 

DS1230 

DS1240 

DS1250 

DS1009 

DS1210 

 

Ver. 2022.08.26

一般功能 

Micro Mini Slim STD 

HV69 

HV93 

HV6125E 

HV6100 

HV6110 

HV75K/N/R 

DS6125E 

DS6100 

DS92A+ 

DS93 

DS95 

DS97 

DS450 

DS480 

DS75K/N/R 

DS65K 

HV747/R 

HV737 

HV9767 

HV6130/H 

HBL6625 

HBL6625MINI 

HBL388 

HBL3850 

HBL380 

HBL850 

HBL860 

HBL550 

HBL550L 

HBL550LX 

HBL599 

HBL599SX 

HBL599SL 

HBL575 

HBL575SL 

HBL960 

HBL950 

HBL665 

HV1220 

HV1230 

HV1240 

HV1250 

DS1220 

DS1230 

DS1240 

DS1250 

DS1009 

DS1210 

 

進階功能 

Micro Mini Slim STD 

HV70/H 

HS75/H 

HV6150/H 

HV50P 

 HV6120/H 

HV6160 

New  HV777A+ 

New  HV9930 

功 能 相 容 性
Ver. 2022.08.26
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Dead Band

The signal value can be allowed to change under the circumstance 
without affec�ng the angle of the output / servo arm.
*MKS Default = 1µs or 1.2µs

The se�ng when the servo does not receive the signal:
        Yes: Keep at the last angular posi�on.
        No: The motor is released.
*MKS Default: No

Lock

Max. Duty The duty cycle of the motor will be limited within this value.

The maximum angular range 
will be limited within this 
command value.

Pulse UpperPulse Lower

The minimum angular range 
will be limited within this 
command value.

Neutral

The se�ng of the neutral 
posi�on.

Pulse UpperPulse Lower

Neutral

MKS Default 2100µsMKS Default 900µs

MKS Default 1500µs

1 µs = 1200 mo�on quan��es

1.2 µs = 1000 mo�on quan��es

Standard Func�ons

操作說明書

死 區

信號在不影響輸出/伺服轉動的情況下，容許改變的範圍值。

*MKS 預設值  = 1µs or 1.2µs

1 µs = 1200 動作格數

1.2 µs = 1000 動作格數

鎖 定

馬 達 輸 出

最 小 訊 號 中 立 訊 號 最 大 訊 號

最小訊號

中立訊號

最大訊號
MKS 預設 900µs

MKS 預設 1500µs

MKS 預設 2100µs

伺服無訊號時動作：
       Yes：保持最後角度位置。
       No：馬達放鬆。
*MKS 預設值：No

馬達輸出功率(扭力)調整。

最小訊號(角度)調整 中立訊號(角度)調整 最大訊號(角度)調整

一 般 模 式
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Max. Le� angle adjust

Advanced Func�ons

Max. Right angle adjust

Reverse of the PWM command.

Le� Angle

Right Angle

Reversion

Uncontrolled Pos If the “Allow Uncont” turns on.

Uncontrolled Time
The Servo will move to the “Uncontrolled 
Pos” a�er the “Uncontrolled Time” when 
the PWM command is loss. 

The Servo move to the “Uncontrolled Posi�on” 
when the PWM command is loss.Allow Uncont

操作說明書

角 度 ( 左 )

進 階 功 能

角 度 ( 右 )

反 向

當伺服失去命令訊號時, 伺服會轉動至”失去命令位置”啟 動 失 去 命 令

失 去 命 令 位 置

失 去 命 令 時 間

最大角度調整(左)

最大角度調整(右)

PWM命令反轉

當”失去命令功能”開啟時,

伺服在”失去命令時間”後會轉動

至”失去命令位置”
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Loading/Saving parameter
This func�on enables you to save your parameters into the file, which is much convenient to record a batch 
of servos with same parameters quickly at one �me.

When you complete the servo programming 

with the se�ng, please click “Save Config” 

to open the window, select where to save 

the parameters, and then click ”Save”. 

Save config

Open config

Please click ”Open Config”, select the file, 

and then click “Open” to read the parameters 

and change the current se�ng.

儲 存 / 讀 取  參 數
此功能可將您所設置的參數儲存為電腦檔案，方便您快速燒錄相同參數至多顆伺服。

當您完成編輯伺服設定時，請點擊

“Save Config” 打開視窗，選擇您要

保存參數的位置後再點擊“存檔”，

伺服參數即儲存。

儲 存 參 數

讀 取 參 數

要讀取參數文件, 請點擊“Open Config”, 

至您所要讀取的文件並點擊“開啟”, 此

時參數已變更為您所讀取的參數.
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